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1. AMAC

Bu talimatin amaci; Kiitahya Dumlupinar Universitesi Pazarlar Meslek Yiiksekokulu Robotik
laboratuvarinda bulunan profesyonel Japon sumo robot kiti kullanimina yonelik islemleri
belirlemektir.

2. KAPSAM
Bu talimat; Universitemizin Pazarlar Meslek Yiksekokulu Robotik Laboratuvarinda bulunan
profesyonel japon sumo robot Kiti ile yapilabilecek olan uygulamalar1 kapsar.

3. TANIMLAR

Profesyonel Japon sumo robot Kiti robotlarinin giicii ve hiz1 maksimum verim alinacak sekilde
tasarlanmistir. Tamamen zirhl1 yapiya sahiptir. Sumo robotlar otonom hareket yetenegine sahip,
elektronik devreler igeren, birbirleriyle miicadele etmek amaciyla tasarlanan, amaglanan
hareketler i¢in programlanmis robotlardir.

4. SORUMLULAR

Bu talimatin uygulanmasindan Saglik Bilgi Sistemleri Teknikerligi Programi Robotik
laboratuvarini kullanan program koordinatorleri ve 6grencileri sorumludur.

5. UYGULAMA

5.1. Robotun gii¢ diigmesine basilarak ¢alistirilir.

5.2. Sumo robotun i¢in bilgisayar ile programlanmis kodlar hazirlanir.

5.3. Robota uygun dille yazilan kodlar robota gomiilerek ¢esitli senaryolarda hareketi saglanir.
5.4. Islemler bittikten sonra gii¢ diigmesinden robotun enerjisi kesilerek kapatilir.

6. ILGILI DOKUMANLAR
Kullanim kilavuzu bulunmaktadir.
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