BiLGISAYAR DESTEKLI MUHENDISLIK ANALIZi (TEK SEC VII)
PROJE ODEVi UYGULAMA YONERGESI

Grup Olusumu: Calismalar en fazla 2 kisilik gruplar ile yurutulecektir.

Konu Sec¢imi ve Onayi: Gruplar belirledikleri proje konusunu en geg 28 Ekim 2026 Ders saati
tarihine kadar onaylatmalidir. Zamaninda konu bildirimi yapmayan 6g8renciler projeden 0 (sifir)
almis sayilacaktir.

Proje Kapsami: Proje konusu, mekanizmanin islevsel hareketini olusturan en az 5 farkli ana
parcadan olusan bir makine veya mekanizma olmaldir. Standart baglanti elemanlar (civata,
somun, rondela vb.) minimum parca sayisina dahil edilmez. (Arama onerileri: CATIA Kinematics

Simulation, Kinematics analysis in CATIA, Machine and mechanism examples, generative structural

analysis in CATIA, wwvw.mekanizmalar.com)

Analiz Sarti: Secilen mekanizma hem kinematik hem de yapisal analize uygun olmalidir. Tek bir
mekanizmada her iki analiz de uygulanamiyorsa, hoca onayi alinarak biri kinematik digeri statik
analiz i¢cin kullanilmak Uzere 2 ayri mekanizma galigilabilir. Kinematik analizde mekanizmanin giris
hareketi (donme agisi, acgisal hiz, acgisal ivme veya dogrusal hareket vb.) tanimlanmali ve kullanilan
degerler belirtilmelidir. Statik analizde uygulanacak yukler ve sinir sartlari gergek galisma kosullari,
muhendislik kabulleri veya hesaplamalarla gerekcelendirilmeli ve raporda agikca belirtilmelidir.
Yazilm ve Modiil Kullanimi: Tum parcalar CATIA V5 ortaminda 3D modellenmeli ve montaji
Assembly Design modulunde yapilmalidir. Kinematik simulasyon CATIA DMU Kinematics, kritik en
az 2 parcanin statik analizi ise CATIA Generative Structural Analysis modulinde
gerceklestirilmelidir.

Teslim Formati ve Sunum: Calismalar basilirapor (plastik dosya icinde) ve dijital dosya formatinda
teslim edilecektir. Teslimler 28 Aralik 2026 Ders Saati yapilacak ve her grup projesinin sunumunu
gerceklestirecektir. (CATPart, CATProduct ve CATAnalysis dosyalari teslim edilmeyen projeler
degerlendirmeye alinmayacaktir.)

Rapor Formati: Hazirlanacak rapor asagidaki 4 ana bolimden olugsmalidir:

1.Boélum (Giris): Mekanizmanin calisma prensibi ve kullanim alanlari hakkinda genel bilgi.

2.Bolim (Tasarim): Parca detaylari, 3D montaj gorintlsu ve pargalarin dlgulendirilmis teknik
resimleri.

3.Boliim (Kinematik Analiz): Mekanizmaya uygulanan eklem (joint) tanimlari, simulasyon adimlari
ve belirlenen en az bir noktanin Hiz-ivme grafikleri/egrileri.

4.Bolum (Statik Analiz): Mekanizmanin yuk tasima durumu ve galisma kosullan dikkate alinarak
belirlenen en az 2 kritik parganin statik analizi gergeklestirilecektir. Analiz kapsaminda pargalara
malzeme atamasi, sinir sartlarinin (ylik ve sabitlemeler) tanimlanmasi, uygun mesh yapisinin
olusturulmasi ve analiz sonuglarinin elde edilmesi gerekmektedir. Von Mises gerilmesi,
deformasyon ve emniyet katsayisi sonuglari sunulmali ve muhendislik agisindan yorumlanmalidir.

Analiz icin secilen pargalarin neden kritik olarak degerlendirildigi raporda gerekcelendirilmelidir.


http://www.mekanizmalar.com/

8. Gecikmeler: Zamaninda teslim edilmeyen projeler kabul edilmeyecektir.

9. Akademik Etik: Cizim ve analizlerin bizzat grup lyeleri tarafindan yapilmasi esastir. internet veya
farkl kaynaklardan yararlanildiginda referans gosterilmesi zorunludur.

10. Degerlendirme Kriterleri: Tasarim ve Montaj (%20), Kinematik Analiz (%25), Statik Analiz (%25),

Rapor ve Sunum (%20), Dijital Dosya Duzeni (%10).

Grup ve Konu Bildirimi Son Tarihi : 28 Ekim 2026 Ders saati
Proje Teslim ve Sunum Tarihi :28 Aralik 2026 Ders Saati

11. Proje Ornekleri: Daha 6nce yapilmis drnekler igin, dersin instagram hesabini inceleyebilirsiniz

(instagram.com /dpu3d.designers)

(a)Paketleme Makinasi-Kam Tasarimi (MechDesigner Overview)

(b)Tezgah tablasi ileri ve geri hareket mekanizmasi


https://www.youtube.com/watch?v=SHvpNqTioC8&t=88s

(c)Traktor Arkasi ekskavator , (d) Genova mekanizmasi: malta haci ile calisan kagit

delme makinesi

(e) Vidali arag krikosu
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(f)Lift (g)Cezeri- Akarsu ile Calisan Cift Pistonlu
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